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EINLEITUNG

Bitte lesen Sie diese Installationsanleitung vor der Montage volistédndig durch.

« Vor dem Offnen des Geréates und vor Arbeiten am Gerét: Schalten Sie die Netz- und Batteriespannung ab und sichern Sie vor
unbeabsichtigtem oder selbsttatigen Einschalten.

* Das Gerat ist mit elektronischen Bauteilen aufgebaut, die durch elektrostatische Entladung zerstért werden kénnen. Beachten
Sie deshalb die entsprechenden Handhabungsvorschriften.

» Das Gerat darf nur durch eine Elektrofachkraft installiert werden. Das Gleiche gilt fr die Inbetriebnahme, Instandhaltung, Inspek-
tion, Wartung und Instandsetzung.

¢ Die Installation muB3 nach den anerkannten Regeln der Technik, nach den momentan giltigen Richtlinien und Vorschriften und nach
den bekannten und gesicherten Erfahrungen, auch wenn diese nicht in einer Norm festgeschrieben sind, ausgefihrt werden.

m LEISTUNGSMERKMALE

* Geeignet fir den AuBeneinsatz * Aux-Eingang fur einen Erweiterungsmelder

¢ Bis zu 3 Meter Montagehdhe e Wahlbarer Erfassungsbereich durch Bereichsausblendung
* Zwei getrennte OPTEX Spezial Pyroelemente * Einfache Montage

¢ Doppelt-leitende-Abschirmung ¢ Ausreichend Platz zur Kabelfiihrung

* Variable Reichweite, max. 12 m, begrenzbar * Schwenkbarer Montagehalter

¢ Intelligente Temperaturkompensation * Sehr stabile Gehdusekonstruktion

* Sommernacht-Logik

(1) Montagehinweise

ACHTUNG! ACHTUNG! ACHTUNG!

Das Gerat darf nicht in seiner Eigen- Das Gerat nicht mit Strahlwasser be- Eine ortsfeste und sichere Montage
schaft veréandert werden. spritzen. ist notwendig.

x Im Erfassungs-
x bereich dirfen
Kl sich keine grofl3en
Pflanzen oder
Die Montaaehdhe ( andere, bewegliche
Auf die Neigung ach_ten! muss inne?halb von S:f?nedn;:ande
J Auf eine parallele Der Erfassungsbereich 2,5 - 3,0 m liegen. .
y Montage zum muss parallel zum /
Boden achten! Boden eingestellt werden. \ f

Direkte Sonnen-
einstrahlung
vermeiden.

Der Melder muss so montiert werden, dass ein Grof3teil der Erfassungszonen
quer durchschritten werden muss. Wenn man auf den Melder direkt zugeht,
wird dieser erst auslésen wenn mehrere Erfassungszonen durchschritten wurden.



(2) Ubersicht der Geriteteile

Montagehalterung

Meldergehause

Melderauf-
nahme

Schafftdeckel

® For adjusting detection range use.

— T T T T T T T

Schraube als
Verstellsperre
(M4x35 mm)

Anschliisse

Elektronikeinheit

=-— PIR Sensor

(Nicht beriihren)

(nur HX-40AM)

Schrauben (4x20 mm)

LED Anzeige

Zonenab-
deckaufkleber

M Anti-masking Infrarot LED

Schrauben (3x10 mm)

Linse
Gehausedeckel

Gehauseschraube

(3) Kabelausbriiche

3-A Haupteinheit

3-B Montagehalterung

Schraubenldcher flr die
Befestigung der Hutabdeckung

Kabel-
ausbruch

K

Dichtungsschwamm

T T
i 1O 1l

Fur die Schraube der

Neigungssperre 83,5 mm

Montagelochabstand

Kabeldurchfuhrung

O~

/

N

Montageposition fur
externen Magnetkontakt

Kabeldurchfuhrung

)

S

[l

Fur direkte
Wandmon-
tage

Einstellschraube

m = n

In gﬁn

Nicht beriihren

Schraube als

(optionale
Verstellsperre

Schaltbox
Befestigung)

Zum Einhangen
des Melders



(4) Einstellung des Erfassungsbereichs

4-A Darstellung des Erfassungsbereichs

Seitenansicht auf den Erfassungsbereich Draufsicht auf den Erfassungsbereich

(Montagehdhe 3,0 m)

3.0m

(Montagehdhe 2,5 m)

12m
£
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® Soll der HX-40 auf eine H6he von 2,5m
montiert werden, ist die Montagehalterung
zwingend notwendig.

® Der vertikale Winkel des HX-40 muss dann

um einen Klick (2,5° nach oben) verstellt werden.
(Siehe 6-B "Achtung" Details")

8m

4-B Einstellung der Erfassungsreichweite

Die Erfassungsreichweite darf ausschlieBlich mit den beigefligten Abdeckaufklebern reduziert werden.

Daflr sind 3 verschiedene Aufkleber vorhanden.
Das Neigen des Melders zur Reduzierung der Reichweite ist NICHT zulassig!
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(5) Montage
Die vorgesehenen Kabelausbriche mit Das Kabel durch den vorgeschriebenen
einem geeigneten Werkzeug 6ffnen. Weg einfuhren.

Dort das
Kabel
einfihren

VI Das Kabel
Il durchziehen

Dichtungsschwamm
zum VerschlieRen der
Kabel6ffnung




Die Grundeinheit auf der Wand
festschrauben.

Die Meldereinheit einsetzen und einrasten
lassen. Der Deckel mit der Linse wird
oben eingehangt und nach unten ge-
schwenkt. Mit der Deckelschraube ver-

schlieBen.

(6) Montage der Wandhalterung und Ausrichtung

Mit Verwendung der Montagehalterung wird eine 180° Ausrichtung ermdglicht.
Far den Fall, dass der Boden schrag zur Montagewand verlauft, kann die Halterung vertikal um
+20° geneigt werden. Das Neigen des Melders zur Reduzierung der Reichweite ist NICHT zulassig!

|
.

7 Y
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Die Reichweite darf nicht mit
der Montagehalterung ein-
gestellt werden. Hierfir dirfen
ausschlieBlich die Zonen-
abdeckaufkleber verwendet

werden.

6-A Montage der Wandhalterung

Die Schraube zur Neigungs-
feststellung l6sen.

Schafft- (

deckel

i Mit geeignetem Werkzeug
dagegen druicken und der
Schafftdeckel springt auf.

Die Schraube der
Schwenkeinheit I16sen

Schraube zur Verstellung

des Neigungswinkels

Die Schraube sollte nicht
vollstandig herausge-
schraubt werden, da sonst
die gesamte Einheit
geldst wird.

Ve g e @@‘%\I
‘\_,‘ Jo=
=

Die gesamte Einheit um ca. 45° schwen-
ken um das Kabel durchzufthren.

Kabelweg

Eingang

s \ fAusgaﬂg

”%w




Durch Drehen nach links oder rechts kann
man die Blickrichtung festlegen. Der Mel-
der kann nach links oder rechts ausge-
richtet werden. Die Halterung an der
Wand festschrauben.

Die vorgesehenen Kabelausbriche mit
einem geeigneten Werkzeug 6ffnen so-
wie die Schraube zur Neigungs-
feststellung l6sen.

7 Das Kabel entsprechend dem Weg durch-
fuhren und die Meldereinheit auf die Halte-
rung festschrauben.

Dort das (
Kabel I
einflhren )j <

Dichtungsschwamm
zum Verschliel3en
der Kabel6ffnung

"%
Die Einstellschraube im Uhrzeigersinn
festschrauben.

Einstell-
schraube

Das Kabel weit genug herausziehen und
bis zu den Anschlissen fuhren.

Den vertikalen Winkel gemaf 6-B einstel-
len. AnschlieBend kann die Schraube zur
Verstellung des Neigungswinkels eben-
falls festgezogen und der Schafftdeckel
eingesetzt werden.

6-B Den vertikalen Winkel verstellen

Um eine richtige Funktion des Melder zu erreichen, muss die Sensoreinheit im rechten Winkel zum
Boden stehen. Ist das aufgrund eines schrag verlaufenden Bodens nicht gegeben, kann der Melder
nach oben geschwenkt oder nach unten geneigt werden. Die Reichweite wird ausschlieBlich, wie im
Punkt 4-B beschrieben, mit Abdeckaufklebern reduziert.

Ein Gehtest muss durchgefihrt werden, um -
feststellen zu kdnnen, ob der Erfassungsbereich E ,,,,,,,,,

parallel zum Boden verlauft.

12m

™

Wird die gewiinschte Reich-
weite nicht erreicht, muss
der Melder nach oben
geschwenkt werden.

Lost der Melder an der
gewunschten Stelle aus,
ist keine weitere
Ausrichtung notwendig.

Lost der Melder auRerhalb
der gewunschten Stelle aus,
muss der Melder nach unten

geneigt werden.




0° ist die richtige Einstellung fur L

eine Montageh6he von 3,0m.
1 Klick (2,5°) nach oben schwenken

bei einer Hohe von 2,5m um die Maxi-
malreichweite von 12m zu erreichen.

Merke!: Diese Einstellung ist nur gultig, wenn der HX parallel zum Boden montiert ist.

Wenn die Melderposition bedingt durch die Montageflache bereits parallel zum Boden ist,
« darf die Erfassungsweite nicht durch Schwenken oder Neigen verandert werden. Dies
darf ausschlief3lich durch Abkleben der Linse realisiert werden. (Siehe 4-A und 4-B)

» muss ein Gehtest durchgefuhrt werden, um die tatsachliche Reichweite zu ermitteln.

(7) Anschlussverdrahtung

(N.C.) *1

HX-40AM

—AUX Eingang (N.C.)

—Stoérungsausgang (N.C.)

— Frei (Nicht verbunden)

L [—Sabotagekontakt

Alarmausgang (N.O.)
1 Alarmausgang (COM)
Alarmausgang (N.C.)

Betriebsspannung (-) (9,5-18 V DC)
Betriebsspannung (+) (9,5-18 V DC)

|
| |
E I .

AUX  [TROUBLH _ | [NO COMNC] - +
INPUT |oOUTPUT ALARM |POWER
(NC) (NC) T.0.(NC) 9518VDC
HX-40 - -
@)
épépéap ép €pépépépépé4p4p

: |

vd TAMPER| AUX
j INPUT
[ (NC) (NC)

||

S| =

SP

SP

NO COM NC

-+

ALARM

POWER

9.5-18VDC

*1: Der Sabotagekontakt sollte mit einer 24h Linie verbunden sein.




(8) Funktionseinstellung

= i
DIL Schalter =4 =
1 LED EIN/AUS Schalter (8-A) o ok _HIoom
2 Erfassungsimmunitatsschalter (8-B) 2% N £ E
3 AUS Eingang (und/oder) (8-C) H h @)
4 Stdrausgang (8-D) il @ @ Q
PIR Sensibilitatswahlschalter  (8-E) Eﬂ H % % : ,E-\nti-l\/lsaskir;g
=L Nl (Anti-Spray
‘ “ j Sensibilitatswahl-
Nicht beriihren schalter (8-F)
.
LED Ein/Aus DIL Schater 1 ST s
—[Te]JO
LT POSITION FUNKTION
w1 EIN (ON) : S
~C (Werkseinstelling) Bei Erfassung ist die LED an.
OFF+*ON AUS (OFF) |Die LED bleibt dunkel auch, wenn sich eine
( ) Person im Erfassungsbereich beweqgt.

Merke: Den Geh

test mit mind. 1m Abstand zum Melder durchfthren.

ERFASSUNGSIMMUNITAT DIL Schatter 2 S
—=[110
o2 POSITION FUNKTION
o[ ] STD .
nm (Werkseinstellung) ®255end fr alle Standardanwendungen.
STD €= Hohe - Hohe Wenn sich kleine Tiere im Erfassungsbereich be-
Immunitat Immunitat  \wegen oder andere Stéreinflisse vorhanden sind.

AUX Eingang

HX-40
X-40AM

DIL Schalter 3

—~[110
N
wle] ]
ST
Und € Oder

Durch die Anschlussmdglichkeit eines zweiten Melders, kann man
z.B. die Erfassungsweite vergro3ern oder mogliche unerwinschte

Alarme verringer

n. Als Erweiterungsmelder eignet sich jeder

Sensor mit einem potentialfreien (N.C.) Alarmausgang.

Dies kann z.B. ei

ne AIR-Lichtschranke, ein weiterer PIR-Melder oder

ein Magnetkontakt sein.

(Werkseinstellung)

POSITION FUNKTION
Wenn beide Melder, der Hauptmelder und der
zweite Melder detektieren, wird ein Alarm aus-
Und gegeben. Ist kein zweiter Melder angeschlossen,

muss der DIL-Schalter in dieser Position sein.
Der Alarmausgang wird nur dann geschaltet, wenn
innerhalb von 60s beide Melder ausgelost werden.

Wenn entweder der Haupt- oder der zweite
Melder detektieren, wird ein Alarm ausgegeben.




Storausgang

DIL Schalter 4

X-40AM

—~[110
N
w1 ]
~[Te]

OFF ¥ ON

Der Stérausgang

wird ausschlie3lich fur die Anti-Masking (Anti-Spray)

Funktion bendtigt. Wird ein Gegenstand fir mehr als 180 s vor die
Oberflache der Linse gehalten oder wird der Melder abgespruht,
wird dieser Vorgang erkannt und ein Signal generiert.

POSITION

AUSGANGSKLEMME

EIN (ON)
(Werkseinstellung)

AUS (OFF)

Stérung

Stérung und Alarm
Verfligt die Alarmzentrale nicht Gber einen sepa-
raten Storungseingang, wird die Storung und der
Alarm parallel am Alarmausgang ausgegeben.

LED Funktionen>>
MELDER ZUSTAND LED ANZEIGE LED FUNKTION
. L Die rote LED blinkt zwei Mal Rot
Anti-Masking in -/, geht fir 5 s aus. Dieser Ol O
,,,,,,, Vorbereitung  |Vorgang wird wiederholt. | T
. . _|Die rote LED blinkt drei Mal Rot
Anti-Masking aktiv  |und geht fiir 3 s aus. Dieser OO
Vorgang wird wiederholt. 2k
A PIR Sensibilitéts- HX-40
PIR SENSIBILITAT wahlschalter SCAOAM
POSITION FUNKTION
3%2 Hoch Wenn eine hohe Melder Empfindlichkeit benétigt
o b |wird, kann diese Einstellung verwendet werden
- Mittel |egr alle Standardanwend t
(Werkseinstellung) "U" alle Standardanwendungen geeignet
Niedri Geeignet fur ungunstige Umgebungsbedingungen
9 oder fir einen sehr kleinen Erfassungsbereich
Hoch

M|tte|

Nledrlg

LH

Anti-Masking (Anti-Spray)

Anti-Masking (Anti-Spray)

Sensibilittswahlschalter X-40AM

Hoch

Standard

AUS

T
7

POSITION

FUNKTION

Standard (STD)
(Werkseinstellung)

AUS (OFF)

Wenn eine hohe Anti-Masking Empfindlichkeit be-
notigt wird, diese Einstellung verwenden.

Wenn keine Anti-Masking Funktion gewunscht ist,
kann diese abgeschaltet werden.




(9) Geh- und Funktionstest

9-A Vermeidung von Falschalarmen

Besteht die Moglichkeit, dass sich Personen oder Fahrzeuge im Bereich a
bewegen dlrfen ohne dass ein Alarm ausgeldst werden soll, so ist der

Erfassungsbereich um 2 m mehr zu begrenzen als die gewtinschte Reich-
weite betragt. Das Ansprechverhalten h&dngt mit dem am Montageort herr-
schenden Umgebungsbedingungen zusammen. Um eine unerwiinschte
Auslésung zu verhindern muss diese VorsichtsmaBnahme getroffen wer-

den. Ein Gehtest ist unbedingt durchzufihren so dass im Bereich b eine
Erfassung gewéhrleistet ist.

Der Erfassungsbereich kann sich deutlich ver- — D
groRern, wenn ein grofRer Temperaturunterschied <= E—F =
zwischen dem sich bewegenden Objekt und
dem Hintergrund vorherrscht. Wenn z.B. die
Reichweite auf 12 m eingestellt ist, kdnnen unter
bestimmten Umstéanden Fahrzeuge in einer
Entfernung von 13 m noch erfasst werden. In diesem
Fall muss die Reichweite auf 9 m begrenzt werden.
Dies verringert zwar die Detektionsflache, tragt

aber enorm zur Reduzierung von Falschalarmen bei. %

ca.9m
Position B

Eine starke Warmequelle aul3erhalb des Erfassungs-
bereichs kann unter Umsténden durch Reflektion
am Boden zu Falschalarmen fuhren. Als Beispiel
ware hier eine Regenpflitze auf dem Asphalt zu
benennen. Die Warmequelle ist stark und die
Reflektionswirkung ist grof3. Deshalb vergroR3ert
sich der Erfassungsbereich und es findet eine
Detektion statt wo bisher keine Erfassung maglich
war. Eine exakte Beurteilung der Umgebung auf mogliche Falschalarmkriterien
ist aul3erst wichtig und trédgt enorm zu einem zuverlassigen Betrieb des Melders
bei. In solchen Fallen sollte besser auf eine kleinere Uberwachungsflache
gewechselt werden, denn Falschalarme sind immer zu vermeiden.

9-b Teilbereiche im Erfassungsbereich ausblenden

Um einen Teilbereich des Erfassungsbereichs auszublenden, sind spezielle Abdeckaufkleber vorhan-
den. Die gewtlinschten Zonen kénnen dann mit den definierten Aufklebern von der Linseninnenseite her
abgeklebt werden.

|
OnnopnoP

Der Baum im Beispiel
wird durch Abkleben der
Zone Nr.5und 6
ausgeblendet.

Abdeckaufkleber zur
Bereichsausblendung




(0) LED Funktionen

O Aus @ Leuchtet Q Blinkt
HX-40
MELDER ZUSTAND LED Anzeige LED Funktion
Alarm Rot leuchtet OIV1@)
Aufwarmphase Rot blinkt O Q O
HX-40AM
MELDER ZUSTAND LED Anzeige LED Funktion
Alarm Rot leuchtet Ol 1@)
Aufwarmphase Rot blinkt O Q O
AMasking in | Die rote LED biinkt zwei Mal und geht fr | 60
Stéraus- orbereitung 5 s aus. Dieser Vorgang wird wiederholt. 2
90 | i-Masking akty | Die fote LED blinkt drei Mal und geht fir |~ |
3 s aus. Dieser Vorgang wird wiederholt. an

(11) Technische Daten

Modellbezeichnung HX-40 HX-40 AM

Detektionsverfahren: Passiv-Infrarot

Max. 12 m, 85° Weitwinkel mit 94 Zonen
40m,55m, 90m,12,0m

PIR-Erfassungsbereich:

Einstellbare Reichweite:

Detektionsgeschwindigkeit: 0,3-1,5m/s

Sensibilitat (Empfindlichkeit): 2,0°C bei 0,6 m/s

Betriebsspannung: 9,5 bis 18 V DC

Stromaufnahme: 35 mA (max) bei 12V DC 40 mA (max) bei 12 V DC
Alarmdauer: 20x1s

Aufwarmphase: ca. 60 s (LED blinken)

Alarmausgang: wahlbar N.C./N.O.; 28 V DC 0,2 A
Sabotageausgang: N.C. 28 V DC, 0,1 A max.; 6ffnet wenn Deckel angehoben wird
Stérungsausgang: - ‘ N.C. 28 V DC, 0,1A max.
Aux Eingang: N.C. 28V DC, 0,1A max.

LED Anzeige: Rot: Aufwarmphase, Alarm ‘ Rot: Aufwarm., Alarm, Stérung
HF Storfestigkeit: Kein Alarm bei 10 V/m
Betriebstemperatur: -20 - +60°C

Luftfeuchtigkeit: 95% max.

IP Schutzart: IP55

Montageort: Wand (Innen- oder Aul3enbereich)
Montagehothe: 25-30m

Einstellbare Winkel: Vertikal: + 20°; Horizontal: + 95°

Gewicht: 600 g

Zubehor: Montagehalterung, Hutabdeckung, Abdeckaufkleber, Schrauben

* Die technischen Daten und das Design konnen ohne vorhergehende Ankiindigung des
Herstellers geandert werden.



12) Abmessungen
(12 g

Mit Montagehalterung und Hutabdeckung

266 99

T T

D

205

mm

Ohne Montagehalterung und
Hutabdeckung

[

(4]
©

m
©

148 . 92

197,5

mm

Haftungsausschluss
Copyright 2011 - all rights reserved.

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieser Unterlagen, Verwertung und Mitteilung ihres In-
halts ist nicht gestattet, soweit nicht ausdrucklich zugestanden. Zuwiderhandlungen ver-

pflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte vorbehalten !

Fir Verbesserungsvorschlage, Anregungen und Hinweise auf Fehler sind wir dankbar.

Der Inhalt dieser Dokumentation entspricht dem Stand der Drucklegung. Das in dieser Doku-
mentation beschriebene Produkt wird stindig weiterentwickelt. Wir sind bemiiht alle Ande-
rungen so schnell wie méglich in den technischen Dokumentationen zu berlcksichtigen. Trotz-
dem kann es vorkommen, dass Neuerungen noch nicht beschrieben sind. Deshalb behalten
wir uns Anderungen aus entwicklungs-, konstruktions- oder verkaufstechnischen Griinden,

auch ohne Ankiindigung, vor.

ACHTUNG:

Die Aussen-Passiv-Infrarot Bewegungsmelder HX-40 und HX-40 AM wurden konzipiert, um die defi-
nierte Bewegung einer Person zu detektieren und eine Alarmzentrale zu aktivieren. Da diese Melder
nur ein Teil eines kompletten Systems sind, kénnen wir keine Verantwortung fir Schaden oder Konse-
quenzen, die aus einem Einbruch entstehen, tibernehmen. Falschalarme oder verfehlte Alarme unter-
liegen extrem vielen physikalischen oder umgebungsbedingten Faktoren. Auch hierflir kdnnen wir
keine Verantwortung Gbernehmen.
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