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Kurzanleitung
Uber diese Anleitung

Diese Anleitung beinhaltet Instruktionen fiir die Verwendung und
Verwaltung des Produktes. Bilder, Diagramme, Grafiken und alle
weiteren Informationen dienen ausschlieBlich der Beschreibung und
Erklarung. Die in der Anleitung enthaltenen Informationen kdnnen
durch Firmware Updates oder andere Griinde abweichen.

Die aktuellste Version finden sie unter
WWW.GRUNDIG-SECURITY.COM

Haftungsbeschrinkung / Haftungsausschluss

Abetechs GmbH (Grundig Security) veranlasst alle notwendigen
Schritte, um die Vollstandigkeit und Korrektheit der Inhalte dieses
Dokumentes zu Uiberprifen. Alle Angaben sind jedoch ohne férmliche
Gewdhrleistung. Die Verwendung dieses Dokumentes und die daraus
entstehenden Folgen liegen ausschlieBlich in der eigenen
Verantwortung des Nutzers. Abetechs GmbH (Grundig Security)
behilt sich das Recht vor, den Inhalt dieses Dokuments ohne
Ankiindigung zu @ndern. Design und Angaben kénnen ebenfalls ohne
Ankiindigung gedndert werden.

Das hier beschriebene Produkt mit seiner Hardware, Software und
Dokumentation wird "wie es ist" zur Verfligung gestellt, ohne jegliche
Gewabhrleistung, ausgedriickt oder impliziert, einschlieRlich, ohne
Einschrankung, Handelsublichkeit, zufriedenstellende Qualitat,
Eignung flr einen bestimmten Zweck und Nichtverletzung einer
dritten Partei.
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In keinem Fall haften unser Unternehmen und seine Mitarbeiter oder
Beauftrage lhnen gegenuber fir irgendwelche besonderen, Folge-,
Neben- oder indirekten Schaden, einschlieBlich unter anderem
Schaden fur den Verlust von Geschaftsgewinnen,
Betriebsunterbrechung oder Verlust von Daten oder Dokumentation
im Zusammenhang mit der Verwendung dieses Produkts, auch wenn
unser Unternehmen auf die Méglichkeit solcher Schaden hingewiesen
wurde.

Warenzeichen:

Jedes der hier genannten Warenzeichen ist registriert. Der Name
dieses Produkts und andere in diesem Handbuch erwdhnte Marken
sind eingetragene Marken ihrer jeweiligen Firma.

Das Urheberrecht an diesem Dokument ist vorbehalten. Dieses
Dokument darf ohne ausdriickliche Genehmigung weder ganz noch
teilweise vervielfaltigt, verbreitet oder verandert werden.

OPEN SOURCE LIZENZINFORMATIONEN

Die mit Grundig-Produkten gelieferten Softwarekomponenten
kénnen urheberrechtlich geschiitzte Software enthalten, die unter
verschiedenen Open-Source-Softwarelizenzen lizenziert ist.
Detaillierte Informationen zu den enthaltenen Open-Source-
Softwarepaketen, den verwendeten Paketversionen,
Lizenzinformationen und vollstandigen Lizenzbedingungen finden Sie
auf den Produktdetailseiten auf unserer Website. Die vollstandige
Open-Source-Softwarelizenzinformation ist auch in Firmware-Dateien
betroffener Produkte enthalten. Weitere Informationen finden Sie auf
der CD-ROM und den Handbitichern lhres Produkts.



Sie kdnnen den vollstandigen entsprechenden Open-Source-Teil eines
bestimmten Produkts von uns fiir einen Zeitraum von drei Jahren
nach unserer letzten Lieferung dieses Produkts erhalten, indem Sie
eine E-Mail an folgende Adresse senden: info@grundig-security.com

Sicherheitshinweise

Stellen Sie sicher, dass Sie nur das Netzteil verwenden, das im
Datenblatt des Produkts angegeben ist. Wenn Sie einen anderen
Adapter verwenden oder das Netzteil falsch anschlieRen, kann dies zu
Explosionen, Feuer, Stromschldgen oder zur Beschadigung des
Produkts fiihren. SchlieRen Sie nicht mehrere Gerate an einen
Netzadapter an, da dies zu Uberlastung des Adapters fiihren und zu
Uberhitzung und Brand fiihren kann. Stellen Sie sicher, dass der
Stecker des Netzteils fest mit der Steckdose verbunden ist.

Stellen Sie keine Behalter mit Flussigkeiten auf das Produkt. Legen Sie
keine leitenden Gegenstdande wie Werkzeuge, Schrauben, Miinzen
oder andere Metallgegenstande auf das Produkt. Diese konnen vom
Produkt herunterfallen oder einen Brand oder Stromschlag oder
andere korperliche Verletzungen verursachen.

Driicken oder schieben Sie keine scharfen Gegenstande oder
Gegenstdnde in das Gerat, da dies zu Schaden am Produkt, Feuer,
Stromschldgen und / oder Verletzungen fiihren kann.
Beluftungsoffnungen nicht blockieren, falls vorhanden. Stellen Sie
sicher, dass das Produkt gut beliiftet ist, um eine Uberhitzung zu
vermeiden.

Setzen Sie das Gerat keinen Erschitterungen aus und lassen Sie das
Produkt nicht fallen.

Wenn das Produkt Batterien verwendet, verwenden Sie bitte einen



Batterietyp, der vom Hersteller empfohlen wird. UnsachgemaRer
Gebrauch oder Austausch der Batterie kann zur Explosion fiihren.

Verwenden Sie kein Zubehdr, das nicht von GRUNDIG empfohlen
wird. Modifizieren Sie das Produkt in keiner Weise.

Wenn das Produkt zu riechen beginnt oder Rauch aus dem Gerat
austritt, schalten Sie das Produkt sofort aus und trennen Sie es vom
Stromnetz, um Feuer oder Stromschlége zu vermeiden. Dann wenden
Sie sich an lhren Handler oder das nachste Servicecenter.

Wenn das Produkt nicht ordnungsgemaR funktioniert, wenden Sie
sich an Ihren Handler oder das nachstgelegene
Kundendienstzentrum. Offnen, zerlegen oder verindern Sie das
Produkt niemals selbst. GRUNDIG tibernimmt keine Haftung oder
Verantwortung fir Probleme, die durch versuchte und nicht
autorisierte Reparatur und Wartung verursacht werden.

Spezielle Installationsanleitung fiir IP-Kameras

Stellen Sie sicher, dass die neueste Firmware auf dem IP-Gerat
installiert ist. Sie konnen die neueste Firmware von der Website
www.grundig-security.com oder unter techsupport@grundig-
security.com beziehen.

Beriihren Sie das Sensormodul nicht mit den Fingern.

Richten Sie die Kamera oder das Kameraobjektiv nicht auf ein starkes
Licht wie die Sonne oder eine helle Lampe. Ein irreversibler Schaden
an der Kamera kann durch starkes Licht verursacht werden.

Setzen Sie den Sensor des Produkts keinen Laserstrahlen aus, da dies
den Sensor beschadigen konnte.



Wenn das Produkt IR unterstitzt, miissen Sie einige Vorkehrungen
treffen, um eine IR-Reflexion zu verhindern. Stellen Sie das Produkt
nicht in der Ndhe von reflektierenden Oberflachen von Objekten auf,
da dies zu Reflexionen fithren kann. Wenn das Produkt tiber eine
Kuppelabdeckung verfigt, entfernen Sie die Schutzfolie erst nach der
Installation, um Staub und Fett auf der Kamera zu vermeiden, die zu
Reflektionen fuihren kénnen. Der Schaumstoffring um die Linse herum
muss biindig an der inneren Oberflache der Blase anliegen, um die
Linse von den IR-LEDs zu isolieren. Befestigen Sie die
Kuppelabdeckung am Kameragehéuse, so dass der Schaumstoffring
und die Kuppelabdeckung nahtlos angebracht sind.

Verwenden Sie zum Reinigen ein sauberes Tuch mit etwas Ethanol
und wischen Sie es vorsichtig ab. Verwenden Sie auf keinen Fall
alkalische Reinigungsmittel.

Wenn ein Handschuh in der Verpackung enthalten ist, verwenden Sie
ihn, um die Produktabdeckung zu 6ffnen. Beriihren Sie die
Produktabdeckung nicht direkt mit den Fingern, da der saure Schweil}
der Finger die Oberflachenbeschichtung der Produktabdeckung
beschadigen kann.
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1 Einleitung

1.1 ANPR Kamera Uberblick

Automatische Nummernschilderkennung (ANPR) Kameras erkennen
vorbeifahrende Fahrzeuge und erfassen die Nummernschilder. Um
die maximale Erkennungsgenauigkeit fiir Kennzeichen zu erhalten,
mussen Sie die ANPR-Kamera ordnungsgemaR installieren, um ein
klares Bild zu erhalten.

1.2 Typisches Anwendungsszenario

1.2.1 Zufahrsiiberwachung

Um Nummernschilder bei der Einfahrt zu erkennen, empfiehlt es sich,
die Kamera auf beiden Seiten der Schranke zu installieren.

Abbildung 1-1 Zufahrtiiberwachungsszenario



1.2.2 StraBBenverkehrsiiberwachung

Um zwei Fahrspuren zu erkennen, empfiehlt es sich, die Kamera in
der Mitte zu installieren, und die Fahrzeuggeschwindigkeit sollte
niedriger als 60 km / h sein.

Wenn die Geschwindigkeit héher als 60 km / h ist, wird empfohlen,
nur eine Spur zu detektieren.

Abbildung 1-2 StraBenverkehrsiiberwachung



2 Installation

2.1 Bevor Sie anfangen
Der Montagebedingungen der Kamera sollten die folgenden
Anforderungen erfiillen:

o Stellen Sie sicher, das kein Baum oder andere Gegenstdnde die

Fahrzeuge verdecken.

Wenn Sie eine Kamera mit einem CS-Mount-Objektiv verwenden,
verwenden Sie ein festes Objektiv. Mit groRerer Fokustiefe ist die feste

Linse besser fir die Kennzeichenerkennung geeignet.

Direkte Sonnenstrahlen kénnen das Bild verzerren. Verwenden Sie ein

Objektiv mit automatischer Blendeneinstellung, wenn das Fahrzeug

direktem Sonnenlicht ausgesetzt ist.

Der Neigungswinkel der Kennzeichen muss innerhalb von +/- 5
Grad liegen.

Abbildung 2-1 Kennzeichenneigungswinkel

2.2 Objektivauswahl

Zweck:

Um gentigend Pixel im Bild zu erhalten, sollten Sie ein passendes
Objektiv auswahlen.



Schritte:
1. Definieren Sie den Erkennungsabstand lhrer Szene.
Hinweis:

Um den Erkennungsabstand zu erhalten, missen Sie die

Kamerahohe (H) definieren. Der Erfassungsbereich (L) kann mit der
Gleichung L = cot 30 ° x H berechnet werden.

Height (H)

/?eCDg
“O8njz;
Oisy, tio,

Nee

Detection Range (L)

Abbildung 2-2 Erkennungsabstand

2. Wahlen Sie ein geeignetes Objektiv gemaR der nachstehenden
Tabelle. Der Erkennungsabstand basiert auf der Brennweite der

Kamera.

Table 2-1 Objektiv- und Erkennungsabstandstabelle

Kamera | Objektiv Min. Max. Szene
(mm) Erkernnungs | Erkernnungs
abstand (m) abstand (m)
ANPR 2.8-12 6 18 Zufahrt
Kamera | 3.8-16
8-32 15 50 StraRen
7-33 verkehr
11-40
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2.3 Montagewinkel

Der Montagewinkel muss die folgenden Anforderungen erfillen:
e Der vertikale Winkel sollte 30 Grad nicht tberschreiten.

e Der horizontale Winkel sollte 30 Grad nicht tberschreiten.

Z W

2.4 Zufahrtsiiberwachungsanwendung

Take the figure below for the application of entrance surveillance
application.
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Hinweis:

Fur die Zufahrtstiberwachung sollte die Kamerahéhe (H) 1,6
Meter bis 2 Meter betragen.

L~

2m>H >1.6m 7z \ S
=l ___°l
L>6m - O e ©

Y

rxxrTE
—
M
o
3

.

1 -
L>6m ]

Abbildung 2-3 Zufahrtsiiberwachungsanwendung

2.5 Verkehrsiiberwachungsanwendung
Hinweiss:

e Fur die StraRenverkehrstiiberwachung sollte die Kamerahtche
zwischen 5 und 6 Metern liegen.
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o Um zwei oder mehr Spuren zu erkennen, empfiehlt es sich, die
Kamera an einer Querstange zu montieren.

e Stellen Sie sicher, dass der Mast zur Befestigung der Kamera
nicht stark vibriert, wenn schwere Lastkraftwagen oder ahnliche
Fahrzeuge passieren.

Verwenden Sie Abbildung unten fiir die Anwendung von zwei
Fahrspuren mit einer Kamera an der Seite der Querstange.

Field of View Edge

6m>H>5m

——— 25m>1>20m ————

(D)
O

Abbilodung 2-4 Zwei Fahrspuren (Kamera an der Seite der
Querstange)

Verwenden Sie Abbildung unten fir die Anwendung von zwei
Fahrspuren mit einer Kamera in der Mitte der Querstange.
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Field of View Edge

6m>H>5m

e 20m> 1> 155m ——]

Abbildung 2-5 Zwei Fahrspuren (Kamera in der Mitte der Querstange)
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3 Kennzeichenerkennung

Bevor Sie anfangen:

Wenn Sie die Kennzeichenerkennung verwenden, erfiillen Sie bitte

die folgenden Anforderungen:

Um die Auswirkung von Autoscheinwerfern bei Nacht zu
reduzieren, sollte die Verschlusszeit nicht weniger als 1/1000 s
betragen. Um die Kanten der Linien NICHT zu verdecken
(insbesondere Schatten), sollte die Verschlusszeit 4/1000 s nicht
Uberschreiten.

Um eine Uberbelichtung des Nummernschilds zu vermeiden, ist
der empfohlene Wert fir die Gain Einstellung 20.
Deaktivieren Sie die WDR- und BLC-Funktionen, um alle Details zu
behalten.
Stellen Sie den Wert fiir die digitale Rauschreduzierung zwischen
10 und 20.
Manchmal kénnen ungiltige Informationen als Nummernschild
erkannt werden, wie zum Beispiel: Anzeigen oder Bildteile mit
Zahlen und Buchstaben. Sie sollten die folgenden Schritte
ausfiihren:

a) Passen Sie die ROI entsprechend an, um Bereiche zu vermeiden, die

moglicherweise falsch erkannt werden.

b) Passen Sie die Mindest- und Hochstwerte fir die Nummernschild-Pixel an.

c) Andern Sie gegebenenfalls den Objektivwinkel oder bewegen Sie die Kamera.
Stellen Sie die Belichtungszeit gemaR der folgenden Tabelle ein. Davon
ausgehend, dass die Kamera in einem horizontalen Winkel von 30 Grad

montiert ist.

15



Belichtungszeit (s) Maximale  Geschwindigkeit des
Fahrzeuges (km / h)

1/100 5

1/500 40

1/1000 100

1/2000 200

1/4000 400

3.1 Scharfentiefe

Um das Fahrzeug effektiv zu erfassen, sollte die Kamera so eingestellt
werden, dass die minimale Tiefenscharfe (DOF) erreicht wird. Die
Schérfentiefe (oder die Lange der Scharfegrenze) ist der Abstand
zwischen den nachstgelegenen und den entferntesten Objekten, die
in einem Video in einem ausreichend scharfen Fokus erscheinen.

Sie konnen die minimale Schérfentiefe mithilfe dieser Formel
berechnen.

4 % Tree ¥ Vinax
boor=—3g00 "

Laof (Tiefenschérfe), Lange in Metern, m;
Trec (Erkennungszeit pro Kennzeichen), in Millisekunden, ms;
Vmax (Mmaximale Fahrzeuggeschwindigkeit), km / h.

Mit dieser Gleichung haben wir einige typische Fille fur Sie
berechnet.

16



Tabelle 3-1 Scharfentiefe Berechnung

Vimax Trec (Ms)
(kmph) 100 | 200 | 300 | 400 | 500
Lyot (M)
40 4 9 13 18 22
80 9 18 27 36 44
100 11 22 33 44 56
120 13 27 40 53 67
140 16 31 47 62 78
180 20 40 60 80 100
200 22 44 67 89 111
220 24 49 73 98 122
240 27 53 80 107 133
Hinweise:

Die Mindestgroe des Nummernschilds an den Réandern der
Scharfegrenze darf nicht kleiner sein als die Anforderungen fir die
Breite der Pixel in Abschnitt 3.2.

DOF hangt von der F-Nummer der Objektivblende ab, die bei
Anderungen der Beleuchtung automatisch von einer Kamera
angepasst werden kann. Daher muss die Blendensteuerung auf
"manuell" und nicht auf "automatisch" eingestellt sein. Oder
stellen Sie sicher, dass die DOF-Lange fiir den schlechtesten
moglichen Beleuchtungsfall ausreicht.

Andern Sie den Iris-Typ auf "Manuell", bevor Sie das Objektiv
fokussieren, und @ndern Sie den Iris-Typ zuriick auf "Auto-Iris".

17



3.2 Kennzeichenerkennung
Zweck:

Mithilfe der Client-Software und des Webbrowsers kénnen Sie die
Regel fiir die Aufnahme von Bildern festlegen und die ANPR-Kamera
dazu bringen, die Nummern zu identifizieren. Hier nehmen wir als
Beispiel die Anwendung zur StraRenverkehrsiberwachung.

Schritte:
1. Aktivieren Sie die Fahrzeugerkennung.
1). Offnen Sie den Webbrowser.
2). Greifen Sie auf die Kamera via Webbrowser zu.
3). Gehen Sie in Konfiguration -> Erweiterte Konfiguration ->
System -> VCA Quelle und wahlen Fahrzeugerkennung.
4). Gehen Sie in Erweiterte Konfiguration -> StraBenverkehr >
Erkennungskonfiguration.
5). Wahlen Sie Fahrzeugerkennung und aktivieren Sie das
Kontrollkastchen.
Live View Playback Log Configuration

B Local Configueation  ~ || Detection Contiguration | Pieture | Camera || Reakime

Resut | Blsckist & Whihst

& n

onfiguration ~

Area setumgs

0w trame
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Abbildung 3-1 Fahrzeugerkennung aktivieren
2. Stellen Sie den Erkennungsbereich ein.

1). Wahlen Sie den entsprechenden Bereich aus.

1 Local Confguration | Detcian Conlguraton | P | Camara | Rasidrms LPR st | Blmckin & whiaiat
r—| Vehice Detscion =
[A—
cd Contgurotion™
esaSetngs

Road Trame.

TotalHarnber of Lanas

Eurpe Region -

O negan
Fuac
Liconso Flats Soings

Abbildung 3-2 Bereich und Fahrspuranzahl wahlen
2). Klicken und ziehen Sie die Fahrspurlinie, um den Bereich

festzulegen, und ziehen Sie die Linie, um die Ldnge und den
Winkel anzupassen.

3). Legen Sie die maximale und minimale GroRe des
Nummernschilds fest.

License Plate Region Setings

[¥]Enable License Plate Recognization

Plate Width Min 130 Max 350

Abbildung 3-3 Kennzeichenbereichseinstellung
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Hinweise:

® Ausfuhrliche Informationen zur Kennzeichenerkennung finden
Sie im Benutzerhandbuch der LPR-Netzwerkkamera.

® Die Bedienung und Konfiguration fiir den StraRenverkehr
hangt von verschiedenen Regionen ab. Fur die EU und die CIS-
Region, siehe Abschnitt 3.2.1; fur andere Regionen siehe
Abschnitt 3.2.2.

3. (Optional) Aktivieren Sie die LED-Licht Erganzung.

1). Gehen Sie in Konfiguration -> Erweiterte Konfiguration ->
System -> Externe Gerate.

2). Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen Zusatzleuchte aktivieren.

3). Klicken Sie auf Speichern, um die Einstellungen zu speichern.

Live View Playback Log Configuration & aam

Abbildung 3-4 LED-Licht Ergdnzung aktivieren

Hinweis:

Um das Kennzeichen bei Nacht zu erkennen, verwenden Sie eine
Kamera mit IR-LED und aktivieren Sie die LED-Licht Erganzung.
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Informationen zum AnschlieBen und Auslésen des Radars finden Sie
im Anhang.

3.2.1 Kennzeichenerkennung der EU und der CIS-Region

Schritte:

1. Wahlen Sie die Fahrspurnummer aus der Dropdown-Liste. Bis zu 4
Spuren sind wahlbar.

2. Wahlen Sie die Region entsprechend Ihrem Standort aus. Europa
Region, CIS Region und Europa & CIS Region sind wahlbar.

3. Ziehen Sie die Fahrspurlinie, um ihre Position festzulegen, oder
ziehen Sie am Ende der Fahrspurlinie, um die Lange und Position
einzustellen. Nachdem Sie die Fahrspurlinie festgelegt und die
Einstellungen gespeichert haben, wird im Live View-Fenster ein
Erkennungsbereich angezeigt.

Hinweis: Fur jede Fahrspur kann nur ein Kennzeichen
gleichzeitig erfasst werden.

4. Konfigurieren Sie die Kennzeicheneinstellungen.

1). Stellen Sie die min. Breite und max. Breite des Kennzeichens
durch manuelle Eingabe des Wertes die min. Breite und die
max. Breite im Bereich von 130 bis 1920.

2). Wahlen Sie den Upload-Modus in der Dropdown-Liste Select
Mode entsprechend der aktuellen Anwendungsszene aus.

Das Kennzeichenbild wird hochgeladen, wenn das Fahrzeug den

Erfassungsbereich innerhalb des Zeitintervalls verlasst.
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®  Eingang / Ausgang: Das Kennzeichenbild wird sofort
hochgeladen, wenn das Fahrzeug erkannt wird.

®  City Street: Das Kennzeichenbild wird 5 Sekunden nach dem
Erkennen des Fahrzeugs hochgeladen

® Benutzerdefiniert: Sie kdnnen das Zeitintervall im Textfeld
andern.

® Alarmeingang: Das Kennzeichenbild wird erkannt und
hochgeladen, wenn das Gerédt einen Alarmeingang erhalt.

Hinweise:

® Wenn der Alarmeingang ausgewahlt ist, wird der
Alarmeingang "A <-1" automatisch zugewiesen, um die
Fahrzeugerkennung auszulosen. Der Alarmtyp ist immer "NO".

® Wenn der Alarmeingang ausgewahlt und gespeichert wird,

wird die zuvor konfigurierte Verkniipfungsmethode fur "A <-1"
aufgehoben.
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(%]

Detection Type Vehicle Detection [=]
[[]Enable

Area Settings.

01-18-2016 Hon

Total Number of Lanes |1 [=]
Region Europe Region [~
License Piate Settings

License Plate Width Min 130 Max 500

SelectMode: | City Straet [=]

Abbildung 3-5 Fahrzeug-Erkennungskonfiguration

. Legen Sie den Aktivierungszeitplan fiir die Fahrzeugerkennung fest.

1). Um den Aktivierungszeitplan zu bearbeiten, klicken Sie auf
Bearbeiten.

2). Wahlen Sie den Tag, an dem Sie den Aktivierungszeitplan
festlegen mochten.

3). Klicken Sie auf ik um den Zeitraum fir den

Aktivierungszeitplan festzulegen

23



4). (Optional) Nachdem Sie den Aktivierungszeitplan festgelegt
haben, kénnen Sie auf Kopieren klicken, um den Zeitplan in
andere Tage zu kopieren.

5). Klicken Sie auf OK, um die Einstellungen zu speichern.

Hinweis: Die Zeiten der jeweiligen Perioden kdnnen nicht
tberlappen.
6. Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen, um die Verkntupfungsmethode
auszuwihlen. Uberwachungszentrale benachrichtigen und Upload
auf FTP sind wéhlbar.

Uberwachungszentrale benachrichtigen: Senden Sie bei
Auftreten eines Ereignisses eine Ausnahmebedingung oder
ein Alarmsignal an die Fernverwaltungssoftware.

Upload auf FTP: Nehmen Sie das Bild auf, wenn ein Alarm
ausgelost wird, und laden Sie das Bild auf einen FTP-Server
hoch. Speichern Sie das Bild auf der lokalen Speicherkarte
oder dem angeschlossenen NAS.

Trigger Alarm Output: Triggert einen oder mehrere externe
Alarmausgange, wenn ein Ereignis auftritt.

Hinweis: Um bei Auftreten eines Ereignisses einen
Alarmausgang auszulosen, siehe Kapitel 5.6.4 Alarmausgang
konfigurieren, um die zugehdrigen Parameter einzustellen.

7. Klicken Sie auf Speichern, um die Einstellungen zu speichern.

3.2.2 Universal Region Kennzeichenerkennung
Einstellungen

Schritte:

1. Wahlen Sie den Erkennungstyp ,Fahrzeugerkennung®”.
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. Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen um ,,StraBenverkehr zu

aktivieren.

. Wéhlen Sie die Fahrspurummer aus der Dropdown-Liste. Bis zu 4

Spuren sind wahlbar.

. Wahlen Sie die Region entsprechend lhrem Standort aus. Europa

Region und russische Region sind wahlbar.

. Klicken und ziehen Sie die Fahrspurlinie, um ihre Position

festzulegen, oder klicken Sie auf ein Ende der Fahrspurlinie und

ziehen Sie daran, um die Lange und Position anzupassen. Nachdem

Sie die Fahrspurlinie festgelegt und die Einstellungen gespeichert

haben, wird im Live View-Fenster ein Erkennungsbereich angezeigt.
Hinweis: Fur jede Fahrspur kann nur ein Kennzeichen
gleichzeitig erfasst werden.

. Konfigurieren Sie die Kennzeicheneinstellungen.

1). Stellen Sie die min. Breite und max. Breite des Kennzeichens
durch manuelle Eingabe des Wertes die min. Breite und die
max. Breite im Bereich von 130 bis 1920.

2).

Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen, um das Echtzeit-LPR-
Ergebnis zu aktivieren. Sie kénnen die Live-Ansicht der
vorbeifahrenden Fahrzeuge sehen und die erfassten
Nummernschilder Gberprifen. Die Seite Echtzeit-LPR-Ergebnis
wird nicht angezeigt, wenn Sie das Kontrollkdstchen nicht
aktivieren.

. Legen Sie den Aktivierungszeitplan fur die Fahrzeugerkennung fest.

1). Um den Aktivierungszeitplan zu bearbeiten, klicken Sie auf die
Schaltflache Bearbeiten.
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2). Wahlen Sie den Tag, an dem Sie den Aktivierungszeitplan
festlegen mochten.

3). Klicken Sie auf G um den Zeitraum fur den
Aktivierungszeitplan festzulegen.

4). (Optional) Nachdem Sie den Aktivierungszeitplan festgelegt
haben, kénnen Sie auf die Schaltflache Kopieren klicken, um
den Zeitplan in andere Tage zu kopieren.

5). Klicken Sie auf OK, um die Einstellungen zu speichern.
Hinweis: Die Zeiten der jeweiligen Perioden kdnnen nicht
tberlappen.

8. Aktivieren Sie das Kontrollkastchen, um die Verknlpfungsmethode
auszuwihlen. Uberwachungszentrale benachrichtigen und Upload
auf FTP sind wéhlbar.

Uberwachungszentrale benachrichtigen: Senden Sie bei
Auftreten eines Ereignisses eine Ausnahmebedingung oder
ein Alarmsignal an die Fernverwaltungssoftware.

Upload auf FTP: Nehmen Sie das Bild auf, wenn ein Alarm
ausgelost wird, und laden Sie das Bild auf einen FTP-Server
hoch. Speichern Sie das Bild auf der lokalen Speicherkarte

oder dem angeschlossenen NAS..

8. Klicken Sie auf Speichern, um die Einstellungen zu speichern.
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Detection Configuration Picture | Camera  Real-tme LPR Resut

Detection Type Vehicle Detection =

¥l Enadle
Area Settings

Total Number of Lanes |1 -

Region Europe Regon =

License Piate Settings.

Ucense Piate Wian  Min. 1000 Max 1320 | Enadle Reakime LPR Resul

Abbildung 3-6 Fahrzeug-Erkennungskonfiguration

3.3 Echtzeit-LPR-Ergebnis

3.3.1 Echtzeit-LPR-Ergebnis der EU und der CIS-Region

Die LPR-Ergebnisseite in Echtzeit zeigt das erfasste Kennzeichen im
Nummernschild-Ergebnisbereich an. Die Informationen wie
Aufnahmedauer, Kennzeichen, aufgenommenes Bild, Land, Fahrspur
und Richtung werden ebenfalls aufgelistet.

Wechseln Sie zur Echtzeit-LPR-Ergebnisoberflache:

Konfiguration > Erweiterte Konfiguration > StraBenverkehr >

Echtzeit-LPR-Ergebnis
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No. Capture Time  Plate No. Captured Picture Country Lane Direction

01-18-2016 e m .

01182016 W Ribs Netherlands
o7 iy OEGHR oy N b 1 Reverse

I

a5 01-18-2018

i E@ Netherlands i
21133y | SRS il ey 1 Forward

Abbildung 3-7 Echtzeit-LPR-Ergebnisoberflache

Hinweise:

Sie kdnnen Fahrzeuginformationen in Form einer Excel-Datei in der
Wiedergabeoberflache exportieren. Einzelheiten finden Sie in der
Bedienungsanleitung_LPR.

Die Echtzeit-LPR-Ergebnisseite wird nur angezeigt, wenn Sie das
Kontrollkdstchen Echtzeit-LPR-Ergebnis aktivieren auf der Echtzeit-
LPR-Ergebnis Seite aktivieren.



e Die Landesinformation kann tiber das Kontrollkdstchen
“Land” ausgeblendet werden.

[F1Enable ReakHime LPR Result

[ Country

Abbildung 3-7 Kontrollkdstchen

3.3.2 Universal Region Echtzeit-LPR-Ergebnis

Die Echtzeit-LPR-Ergebnisseite zeigt das erfasste Kennzeichen im
Nummernschild-Ergebnisbereich an. Die Informationen einschlieBlich
Erfassungszeit, Kennzeichen und Land werden ebenfalls aufgefiihrt.
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Detection Configuration | Picture  Camera | Realtime LRP Result

19 0520205104314  22RBOG Netherlands (NLD)  |=

18 052020151041:03  VFO3P Netheriands (NLD)

17 | 05202015103937  GRIRNT Netheriands (NLD)

16 05202015103822  10VBF2 Netheriands (NLD)

Abbildung 3-8 Echtzeit-LPR-Ergebnisoberflache
Hinweise:

e Die Echtzeit-LPR-Ergebnisseite wird nur angezeigt, wenn Sie das
Kontrollkdstchen Echtzeit-LPR-Ergebnis aktivieren auf der
Konfigurationsseite fiir die Erkennung aktivieren.

e Im LPR-Ergebnisbereich kdnnen bis zu 20 aktuelle Bilder angezeigt

werden.
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3.4 Pixelanforderung
Zweck:

Die Abmessungen des Nummernschilds variieren je nach Bereich. Um
ein gliltiges Bild der ANPR-Kamera zu erhalten, missen Sie die
PlattengroRe messen und das minimal gultige Pixel der Live-Ansicht
definieren.

Schritte:
1. Erfassen Sie ein Live-View-Bild des vorbeifahrenden Fahrzeugs.
2. Messen Sie das Pixel des Nummernschilds.

2). Offnen Sie Paint.

Hinweis: Sie kdnnen beliebige Grafikeditoren (wie Photoshop)
verwenden, um die Pixel des Nummernschilds zu messen.

- Pat =oER

D 5 A g =N ll;l EEEE

0

Abbildung 3-9 Nummernschildpixel
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5). Klicken Sie auf *#*% " und wahlen Sie das Nummernschild. In

der unteren linken Ecke von Paint wird die Pixel des Frames
angezeigt.

Hinweise:

e Das Kennzeichen selbst muss im Video klar sein.

e Das Kennzeichen Platte sollte zwischen 16 und 50 Pixel Hohe
haben, und fir ein besseres Erkennungsergebnis sollte das
Kennzeichen zwischen 20 und 40 Pixel hoch sein.

e Das Kennzeichen sollte zwischen 100 und 200 Pixel breit sein, und
fir ein besseres Erkennungsergebnis sollte das Kennzeichen in
einigen Regionen zwischen 100 und 180 Pixel breit sein.

Anhang

Radarausloser

Zweck:

Wenn Sie einen Radarausléser aktivieren mdchten, fiihren Sie die
folgenden Schritte aus.

Bevor Sie anfangen:
Bereiten Sie eine serielle RS-485-Leitung vor.
Schritte:

1. Installieren Sie das Radar in der Mitte der Spur. Einzelheiten finden
Sie im Handbuch des Radars.
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Hinweis: Installieren Sie das Radar etwa 0,5 m von der
Position der Kamera entfernt.

2. Installieren Sie den Treiber der seriellen Leitung auf lhrem PC.

3. Verbinden Sie die Anschliisse 485+, 485- und GND der RS-485-
Leitung mit dem Radar und verbinden Sie den USB-Anschluss mit
dem PC.

4. Schalten Sie das Radar ein.
5. Fuhren Sie die Radardemo aus.

1). Wahlen Sie COM und klicken Sie auf die Enter the Setup
Schaltflache.

LUy _~—xx: 2 s - - e = wmo e

The curent syt digler Birection pued

+ 000 km/h:" |;

sk

A2 302078 Hractins Comend Accmratly e
1

St 1200 ] P

Abbildung 3-10 Radar Server Konfiguration

2). Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen Head Trigger und klicken Sie
auf die Schaltflache Work Mode.
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@

. Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen Single Byte und klicken Sie
auf die Schaltflache Data Format.

£

. Geben Sie die Montageho6he ein (6) und klicken Sie auf die
Schaltflache Mounting height.

. Geben Sie die Ausldsedistanz ein (19) und klicken Sie auf die
Schaltflache Trigger distance.

<

. Klicken Sie auf die Schaltflache Save the current Radar
Configuration.

al

)

. Klicken Sie auf Exit the Setup.
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fancs 000 F

| |
[msem] e |
Abbildung 3-11 Radar ausfihren

8). Klicken Sie auf Enter the Setup.

9). Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen Continue Trigger und
klicken Sie auf die Schaltfliche Work Mode.

10). Klicken Sie auf Exit the Setup.
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11). Geben Sie FA 38 68 30 FB in das Textfeld ein und klicken Sie auf
Send Command.

12). Klicken Sie auf ASCII display forced to switch.

Hinweis: Berechnen Sie den Triggerpunkt mit der Gleichung
(29.8+12.8)/2.

13). Wiederholen Sie die Schritte (8) bis (10).
6. Verknulipfen Sie das Radar mit der Kamera.

Hinweis: Die Radarschnittstelle variiert je nach Modell, die
folgenden Schritte dienen nur als Referenz.

VY ovin | ey

D Enceemgarasioage | Lamedo
Capar Pchres

7] Overspeea Gapture capture 1 mre pictre)

Casare intenat Tiee

oo O
SpesdLimt B i

Linkag Outout we @Rz @R
e @ @
1 Disotar il Araas

FlastichlMede  Siminaseecs

Radar Paramsters

—
Raau Tria
Linksge 485M0

‘Woearty Correchon CoeRent 1.0

ConstaniGarecten G

cooro Lane 1

Abbildung 3-12 Radarschnittstelle
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1). Gehen Sie in der Benutzeroberfliche der ANPR-Kamera zu
Konfiguration -> Anwendungsmodus.

2). Wahlen Sie den Anwendungsmodus RS-485 Radar.

3). Wahlen Sie die Gesamtspuren, den Radartyp und die
Verkniipfung RS-485-Nr.

4). Klicken Sie auf LPR-Bereich zeichnen, um den Bereich zu
zeichnen.

5). Klicken Sie auf die Schaltflache Speichern.
7. Bearbeiten Sie die Nummer des seriellen Ports.

1). Gehen Sie in Konfiguration -> Gerdtekonfiguration ->
Systemkonfiguration -> Serielle Ports.

2). Andern Sie die Baudrate der RS-485-Parameter auf 9600.
8. (Optional) Legen Sie die Textuberlagerung fest.

1). Gehen Sie zu Konfiguration -> Geratekonfiguration ->
Textiiberlagerung -> Einzelbildiiberlagerung.

2).

Aktivieren Sie das Kontrollkastchen, um das Overlay auf dem
Bild anzuzeigen.

3

. Wihlen Sie die Uberlagerungsinformationen aus der Liste aus.

4).

Klicken Sie auf Speichern.

5).

In der Komponierte Bildiiberlagerungsoberflache und der
Video Oberflache wiederholen Sie die Schritte (2) bis (4).

WWW.GRUNDIG-SECURITY.COM
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